SPSE a VOS Pardubice

Nazev: Roboticka stavebnice

Oznaceni P09

Pocet kusu 16 ks

ZpUsob dodani Dodano jako stavebnice

Parametry Programovatelna vzdélavaci roboticka stavebnice
Vyrobek umozriuje modelovani, programovani a testovani realnych
robotickych zafizeni

Vyuziti Navrh a konstrukce programovatelnych robotd s vyuzitim motor,

senzord, kol, hfideli a dalSich technickych feSeni

3D konstrukce modell podle 2D technické dokumentace
Konstrukce, testovani, feSeni problémud a zmény v konstrukci k
zlepSeni funk&nosti robota

Uplatnéni stavajicich a ziskani novych kompetenci z matematiky
(predickce, méreni veli€iny, vzdalenost, ¢as, rychlost...)

Efektivni komunikace s pouzitim védecké a technické terminologie.

Ridici systém

Umozniuje fidit vystupy na zakladé analyzy dat ze vstupnich &idel

Komunikace

WIFI, Bluetooth

Material stavebnice

Plast

Soudasti dodavky

Plastovy kontejner s vikem

Obsah soupravy

3x interaktivni servomotor
Integrovany rotacni senzor
Ultrazvukovy senzor

Senzor barvy

Gyroskopicky senzor

dva tlakové senzory

nabijeci baterie,

vicesmérné kolo,

spojovaci vodice s konektory
stavebni navody

Poznamka PoZadovana roboticka stavebnice musi byt plné kompatibilni se
souc¢asnou vyukovou sadou / platformou provozovanou na $kole.
Misto dodani SPSE a VOS Pardubice, Karla IV. 13, 530 02 Pardubice I-Zelené

Predmésti




Stredni Skola automobilni Holice

nazev: Vzdélavaci roboticka stavebnice
Oznaceni P10
Pocet kusu 3 ks
Vzdélavaci roboticka stavebnice vhodna pro tymovou praci ve tfidé.
Vyrobek umoziuje modelovani, programovani a testovani realnych robotickych
zafizeni
Vyrobek musi byt plné kompatibilni se stavajicimi stavebnicemi LEGO, s nimiz se
Popis na Skole pracuije.
Navrh a konstrukce programovatelnych robotl s vyuzitim motor(, senzord, kol,
hfideli a dalSich technickych FeSeni
3D konstrukce modell podle 2D technické dokumentace
Konstrukce, testovani, feSeni problém( a zmény v konstrukci k zlepSeni
funkénosti robota
Uplatnéni stavajicich a ziskani novych kompetenci z matematiky (predickce,
méfeni veli€iny, vzdalenost, €as, rychlost...)
Efektivni komunikace s pouzitim védecké a technické terminologie.
Vyuziti
Ridici systém Umoznuje Fidit vystupy na zakladé analyzy dat ze vstupnich Cidel
Komunikace WIFI, Bluetooth
Material
stavebnice Plast
Plastovy kontejner s vikem
Soucasti
dodavky
3x interaktivni servomotor
Integrovany rotacni senzor
Ultrazvukovy senzor
Senzor barvy
Gyroskopicky senzor
dva tlakové senzory
nabijeci baterie,
vicesmérné kolo,
Obsah spojovaci vodice s konektory
soupravy stavebni navody
Stfedni Skola automobilni Holice,Nadrazni 301, 534 01 Holice
Misto dodani

Gymnazium Dr. Emila Holuba, Holice

Nazev: Senzory k robotické stavebnici

Oznaceni P12

Pocet kusu 2 ks

Zaruéni 2 roky

doba:

Poznamka: | Je pozadovana stavebnice, ktera bude pIné kompatibilni se stavajicim vybavenim

Skoly (vybaveni bude pofizeno jako doplnéni k jiz stavajicim stavebnicim a
prisludenstvi.)
Vyuéujici jsou pro praci s témito druhy stavebnic proSkoleni.




Misto
dodani

Gymnazium Dr. Emila Holuba, Na Musce 1110, 534 01 Holice

Nazev: Gyroskopicky senzor

popis PIné kompatibilni s robotickou stavebnici
presnost méreni uhlu | +/- 3 stupné

Gyro mod maximalné 440 stupnd/sekunda
vzorkovani 1 kHz

dal$i vlastnosti Auto-1D detekce v EV3 softwaru

Nazev: Svételny senzor

popis PIné kompatibilni s robotickou stavebnici
Digitalni senzor
rozliSovani osmi barev
rozliSovani rezimu svételného senzoru - dopad svétla z
prostredi ¢i odraz svétla z vestavéného zdroje.

funkce Mé&rfeni odrazivosti a urovné osvétleni od tmy po pfimé
slunecni svétlo
RozliSeni barevného a Cernobilého, rozliseni mezi
modrou, zelenou, Zlutou, ¢ervenou, bilou a hnédou
barvou
Vzorkovani 1 kHz
RozliSovani osmi barev

Misto dodani Gymnazium Dr. Emila Holuba, Na Musce 1110, 534 01
Holice

Nazev: Dotykovy senzor

popis

PIné kompatibilni s robotickou stavebnici

funkce

Analogovy dotykovy senzor svym Celnim tladitkem zjiStuje stisk ¢i uvolnéni

Néazev: Ultrazvukovy senzor

popis PIné kompatibilni s robotickou stavebnici

funkce méfeni vzdalenosti mezi 1 cm az 250 cm
ultrazvukovy senzor generuje svazek zvukovych vin, nacita jejich odraz od
vzdalenych objektl a propoltem tuto vzdalenost vycisli

presnost +-1cm

méreni

Néazev: Barevny senzor

popis

PIné kompatibilni s robotickou stavebnici

funkce

méfeni odrazivosti a urovné osvétleni od tmy po pfimé slunecni svétlo; rozliSeni a detekce
8 barev




Nazev: Infraéerveny senzor

popis

PIné kompatibilni s robotickou stavebnici

funkce

Méfeni vzdalenosti do hodnoty pfiblizné& 50-70 cm. Pracovni vzdalenost od fidici jednotky
do dvou metr(. IR signal na ¢tyfech samostatnych kanalech. Prijem IR fidicich pfikazu.
Auto-ID v EV3 softwaru.

Nazev: Senzor pohybu

popis

PIné kompatibilni s robotickou stavebnici

funkce

detekuje objekty do vzdalenosti 15 cm

Nazev: Senzor naklonu

popis

PIné kompatibilni s robotickou stavebnici

funkce

zaznamenava zménu polohy v Sesti rliznych smérech: ¢elni vodorovny smér, ¢elni naklon
nahoru a doll, boéni vodorovny smér, boéni naklon nahoru a dolt




